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ATTENZIONE

ALIMENTAZIONI CONNETTORE J4 INVERTITE.
NON USARE NELLE MODALITAAEB

CONFIGURAZIONE JUMPER:
- JP1 abilita canale Z

- Modalita A: Conversione Cambridge --> Syno Galvo
chiudere jumper JP2, JP3, JP4 pin 5-6 E 7-8

- Modalita B: Inserimento condensatori per testa Cambridge (elimina
morsettiera in testa)
chiudere jumper JP2, JP3, JP4 pin 7-8

- Modalita C: Conversione Syno Galvo --> Cambridge
chiudere jumper JP2, JP3, JP4 pin 3-4

- Modalita D: Inserimento condensatori alimentazione testa Syno galvo
chiudere jumper JP2, JP3, JP4 pin 1-2 e 3-4
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